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“ps” ID ( 1 )
id $=$ ps-str $\langle [^{\gamma}\mathrm{x}’, ’ \mathrm{y}’],2)$ ;
pl $=\mathrm{p}\mathrm{s}\zeta \mathrm{i}\mathrm{d},$ $[1,2,3, -1,2, -2])$ ;
$\mathrm{p}2=\mathrm{p}\mathrm{s}(\mathrm{i}\mathrm{d}, [3,4,-1,2,-1,1])$ ;
1 ps-str $()$ ( ) ID
1 $x,$ $y$ 2
ID id 2 ps $()$ ID
$1+2x+3y-x^{2}+2xy-2y^{2}$ $\mathrm{p}1$










$>$ $<\mathrm{x}$ $\succ_{\text{ }}<\mathrm{y}$
$>$ $\mathrm{x}$
$\mathrm{y}$ (ps ) $\mathit{0}/_{l}\mathrm{p}\mathrm{s}_{-}\mathrm{a}_{-}\mathrm{p}\mathrm{s}$ $()$
$\mathrm{p}1,$ $\mathrm{p}2$ Ps $\mathrm{p}\mathrm{l}+\mathrm{p}2$ $\mathrm{g}/_{0}\mathrm{p}\mathrm{s}_{-}\mathrm{a}_{-}\mathrm{p}\mathrm{s}(\mathrm{p}1,\mathrm{p}2)$
ps $\underline{*1\rfloor}\sim$ ID $\mathfrak{g}/_{\mathfrak{g}}\mathrm{p}\mathrm{s}_{-}\mathrm{a}_{-}\mathrm{p}\mathrm{s}$ $()$
$\mathrm{I}\mathrm{D}$
ID ID
$\phi/_{l}\mathrm{p}\mathrm{s}_{-}\mathrm{a}_{-}\mathrm{p}\mathrm{s}$ $()$ a( ) $\mathrm{s}$ ( )‘
m( ) r( ) $8/_{0}\mathrm{p}\mathrm{s}_{-}\mathrm{s}_{-}\mathrm{p}\mathrm{s}$ $0_{\text{ }}*/_{\theta}\mathrm{p}\mathrm{s}_{-}\mathrm{m}_{-}\mathrm{p}\mathrm{s}$ $()\text{ }\phi/_{0}\mathrm{p}\mathrm{s}_{-}\mathrm{r}_{-}\mathrm{p}\mathrm{s}$ $()$
( )
$\wedge$






pl ps $\mathrm{p}1+1$ $\circ/,\mathrm{p}\mathrm{s}_{-}\mathrm{a}_{-}\mathrm{s}$ $()$
1G4
( $\mathrm{s}$ )





psmat multpoly (P $\mathrm{B}$
$r\prime \mathrm{J}$ ) 2
psmat (ps ) 3
multpoly multpoly( , )
$\mathrm{x}$ 2 $\mathrm{p}0$ $+\mathrm{p}\mathrm{l}*\mathrm{x}+\mathrm{p}2*\mathrm{x}^{\wedge}2$ $\mathrm{f}$ ( $\mathrm{p}\mathrm{O}_{\text{ }}\mathrm{p}1_{\text{ }}$
$\mathrm{p}2$ ps )
$\mathrm{f}=$ multpoly (’ $\mathrm{x}^{2}$ ,list $(\mathrm{p}0_{j}\mathrm{p}1,\mathrm{p}2)$ )
psmat psma\ddagger ( )
2 $\mathrm{x}2$ $\ovalbox{\tt\small REJECT} \mathrm{p}21\mathrm{p}11$ $\mathrm{p}22\mathrm{p}12||$ $\mathrm{n}$ ( $\mathrm{p}11_{\text{ }}$
$\mathrm{p}12_{\text{ }}\mathrm{p}21_{\text{ }}$ p22 ps )




1: function xn $=$ multpoly-newton $(\mathrm{p},\mathrm{x}0)$
2: xn $=\mathrm{x}\mathrm{o}_{j}$
3: tdeg $=\mathrm{p}\mathrm{s}_{-}\mathrm{s}\mathrm{t}\mathrm{r}_{-}\mathrm{d}\mathrm{a}\mathrm{t}\mathrm{a}$ ( $\mathrm{p}$ .coef (1). $\mathrm{i}\mathrm{d}$).tdeg;




8: xn $=\mathrm{x}\mathrm{n}-\mathrm{p}(\mathrm{x}\mathrm{n})/\mathrm{p}\mathrm{d}(\mathrm{x}\mathrm{n})$ :
9: end;
10: endfunction
$\mathrm{p}$ multpoly multpoly-newton $\zeta$ ) $\mathrm{p}$
$\mathrm{x}\mathrm{O}$ 2 xn $=\mathrm{x}\mathrm{O}$ $\mathrm{x}\mathrm{O}$
xn $\mathrm{x}0$ 3 tdeg 4 $\mathrm{p}\mathrm{d}=\mathrm{p}^{2}$ $\mathrm{p}$
1B5
pd l \sim multpoly
) 5-9





psmat-inv $()$ ( 1
)
1: function $\mathrm{p}\mathrm{n}=\mathrm{p}\mathrm{s}\mathrm{m}\mathrm{a}\mathrm{t}_{-}\mathrm{i}\mathrm{n}\mathrm{v}(\mathrm{a})$
2: if ( $\mathrm{a}$ .row $\sim=\mathrm{a}$ .col) then
3: error (” Matrix is not square !!”);
4: end
5: $\mathrm{a}\mathrm{O}=\mathrm{p}\mathrm{s}\mathrm{m}\mathrm{a}\mathrm{t}_{-}\mathrm{c}\mathrm{o}\mathrm{n}\mathrm{s}\mathrm{t}(\mathrm{a})$ ;
6: $\mathrm{e}=$ eye $(\mathrm{a}\mathrm{O})$ :
7: $\mathrm{p}\mathrm{n}=\mathrm{i}\mathrm{n}\mathrm{v}(\mathrm{a}0)$ ;
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